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	Построение современной аппаратуры требует распределённой системы питания. DC-DC преобразователи с гальванической развязкой хорошее решение проблем обеспечения качества питания, при неопределённых параметрах первичного источника питания.
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Рис. 1. DC-DC преобразователь из 5В в 5В с гальванической развязкой.
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Рис. 2. Зависимость выходного напряжения от тока нагрузки
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Электрическое моделирование схемы – типовой этап цикла  проектирования, компонента, отдельных схем и больших полных систем. Чем больше схема, которую можно смоделировать, тем быстрее она пойдёт в изготовление и, следовательно, в продажу. 
Известно, что микросхемы DC-DC и AC-DC преобразователей сами по себе трудны в моделировании как компоненты SPICE. Прибавьте ещё сюда свойственную  осцилляторам, по принципу которых строятся преобразователи, свойственную им неустойчивость при моделировании. SPICE частенько может попадать в статический режим, когда схема перестает генерировать или требует очень много времени для сходимости между итерациями, что делает моделирование слишком долгоёмким. 
Пользователю, который будет использовать такие модели компонентов для моделирования больших проектов, эти проблемы будут невыносимы.  Современная электронная техника имеет сложную организацию питания своих подсистем, широко практикуется распределённое питание. Большой проект, содержащий некоторое количество DC-DC преобразователей, просто невозможно будет смоделировать -  либо рабочий день закончится, либо компьютер зависнет. Вы можете надеяться только на то, чтобы  увидеть то, как они выходят на режим, а ведь надо еще и всю схему промоделировать, цикл работы которой может длиться десятки секунд.
Предлагаемые модели моделируют лишь внешние свойства таких преобразователей, что позволило добиться необходимой скорости моделирования.
Подобные модели обычно моделируют:

· импульсный характер потребления мощности от первичного источника
· импульсный характер отдаваемой в нагрузку энергии
· КПД преобразователя
· нагрузочные характеристики
· Частоту преобразования и характер создаваемых помех
· Управляющие входы (ON/OFF … )
· Время запуска от подачи входного питания
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