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Макромодель потенциометра для OrCAD
Свойства модели.
1. Потенциометр RPOT_1. Регулировка осуществляется указанием параметра PROC (процент шкалы)
2. Потенциометр RPOT_2. Регулировка осуществляется внешним источником напряжения. Если источник зависит от времени, управление осуществляется во времени.
Назначение.

1. Для использования в качестве потенциометра.
2. Для использования в качестве потенциометра в режиме TRANSIENT.
Параметры модели, задаваемые пользователем.
PROC     - положение движка потенциометра в процентах
Особенности применения.
OrCAD  не имеет анимированных компонентов и компонентов управляемых с клавиатуры как в MultiSim или MicroCap, зато PSpice движок у него скоростной. По этому, проблему надо как-то решать. 
Использование модели  RPOT_2 позволяет организовать оперативные регулировки в режиме TRANSIENT, что расширяет возможности при исследовании проектов, например тиристорных регуляторов. 
И вообще схемы   в  OrCAD классно смотрятся при наличии потенциометров. Жаль что не могу сделать так, чтобы стрелку таскать мышкой. 

Тест.  
Рис. 1.  Проект аудио миксера. 
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