Применение цифровых потенциометров
Рис. 1. Усилитель с кнопочным регулятором усиления.
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Входной усилитель регулятора громкости выполнен на операционном усилителе DA1-1. Регулятор громкости  выполнен на цифровом потенциометре Х9134, который обеспечивает 32 градации уровня громкости. При нажатии на любую из кнопок начинает работать генератор меандра на D10-2, частота генерации 25 Гц. В зависимости от нажатой кнопки он изменяет положение движка потенциометра.
Сначала нажата кнопка S1 на время  0 .. 1.5 сек, затем нажата кнопка S2 на время  2.5 .. 3.5 сек, далее все кнопки отпущены. Соответственно усиление сначала растет (рис. 2), затем не изменяется, затем уменьшается до некоторого комфортного уровня и остаётся постоянным.

Рис. 2. Результаты моделирования
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Рис. 3. Цифровой потенциометр на шине I2L
Некий контроллер управляет потенциометрами.  Номинал потенциометров 10 кОм. Устройства U2,3,4 измеряют сопротивления, выдавая его эквивалент в вольтах.
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Рис. 4. Результат моделирования потенциометра на шине I2L
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Рис. 5. Блок питания с кнопочным управлением.
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Рис. 6. Результаты моделирования.

Сначала кнопкой S1 увеличиваем напряжение до максимума, а затем S2 устанавливаем 5В.
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